PROJEKT x x x KLADKOVE BATERIE + KLADKY DILCI SYSTEMY A BEZPECNOSTNI PRVKY INVESTOR - DATA
TYP VLEKU KV - 400 TYP v ks TYP NAZEV ks INVESTOR:
SMER NASTUPU PRAVY A 076 - S 94 D1 1 LANO SE ZAPLETEM 1 MISTO: LYZARSKY AREAL - xx x
DELKA VLEKU L3672 m A+ SPL 076 - S 82 D1 1 HS 22 HNACI STANICE 1 PROVOZOVATEL:
PREVYSEN 80.88 m AP 076 - S 95 D1 8 NS H NAPINACI STANICE 1 ADRESA: X X X
PROMERNY  SKLON 10.187° AP + SPL 076 - S 88 D1 . ST TRATOVA PODPERA S KLADKAMI 1 KONTAKT: XX X
DELKA TRATE 400 m AP 4V 076 - S 96 D1 1 VZ 1400 VLECNY ZAVES 58
LANO 6x7-FC, EN12385-4 EN12385-8| @110 mm AP + 2 SPL 076 - S 92 D1 - RS KV-400 RIDICI SYSTEM A BEZPECNOSTNI ZARIZENI VLEKU 1 GEQDETICKE ZAMEREN DODAL INVESTOR
ELEKTROMOTOR LAT-166-LAAGT APP + SPL 076 - S 87 D1 8 RLS ZARIZENI PROTI ZPETNEMU CHODU 1 PODELNEHO PROFILU:
VYKON ELEKTROMQTORU 15 kW APP + 2 SPL 076 - 5 9101 1 SPL OF/A, ZL-06 | SNIMAC POLOHY LANA SE ZACHYCOVACEM 13
PREVODOVKA EP3TM-V6 ANB + SPL 076 - S 85 D1 1 7P-06 ZABRANA PRUJEZDU 1 1267
ROZTEC VLECNYCH ZAVESU 135 m ANB + 2 SPL 076 - S 93 D1 . Fa = 331N
MIN. DOPORUCENA ROZTEC V.7 10 m ADA + SPL 076 - S 86 D1 1 TEMQZ o2 S5 N ®
POCET VLECNYCH ZAVESD 5§ ADA+V+SPL|  076-597D1 | 1 - Fau= 2625 N No
MAX. DOPORUCENY POCET V.7 18 Z 076 - S 1101 2 o = 258 N o
NAPINACI SILA 2375 kN J 076 - 5 12 D1 2 06660 Foax = 2697 N ® |
DOPRAVNI RYCHLOST 225 m/s ﬁmezz 5
INTERVAL ZAPINANI 6 L " ®
KAPACITA 600 osob/hod K_Eu Fouc= 1972 N ¢®
g nin = 9TTN
DOBA VYJEZDU 178 s ST =
iy ‘ L ] -1.997° u ©)
ZATIZENI KLADKOVYCH BATERII TRATOVYCH PODPER Fain = 145N 6
< UHEL LOMEN] LANA 14720 Fose = 2356 N ® _ N
Fon - SILANA KLADKOVOU BATERII NEZATIZENEHO VLEKY " @_ju‘wwz 1o 2 <
o et -0447¢ = 2279 N N = S
Foax - SILANA KLADKOVOU BATERII ZATIZENEHQ VLEKU - Fuo = 37N - @ o =
-1 868° Frax= 2580 N o =
1647° Fan = -947 N - ® - ©
Fain = 657 N Foux = 1207 N b o -
Faax = 2150 N = @ H o
P 10) m ”
® ©, 5 = h
SROVNANA ROVINA = ~ = ]
VODOROVNA ROZTEC 17.31 33.06 39.65 39.43 38.68 45.72 30.76 38.42 37.69 37.84 35.38 32.24
SIKMA ROZTEC 17.34 33.2 40.24 40.1 3953 47.08 314 39.47 38.78 38.99 36.38 32.26
VODOROVNA DELKA 42619 m / SIKMA DELKA 43472 m
SCHEMA PUDORYSU - ROZMISTENI KLADKOVYCH BATERI]
MERITKO : NENI
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MERITKO  1:1000 |  zPRACOVAL | DATUM:  ta.m2007
ZEMNI PRACE DLE Cv. 076 - 904 D1 - PLAN ZEMNICH PRACI - PRAVY VLEK MOMENT PROJEKT x x x
spol. s.r.o. KV - 400 [ 076-901D1




KV400 - LYZARSKY AREAL X X X
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7 4 1_ TECHNICKE UDAJE: POZNAMKA: LEGENDA:
_ FA _ 1. FREKV. MENIC A MOTOR O VYKONU 15 kW 1. PROVEST OCHRANNE POSPOJOVANI. MX — PRECHODOVA SVORKOVNICE
. B/504/3P © 2. CELKOVA DELKA VLEKU 43472 m 2. ROZVADEC RM1 UMISTIT A UPEVNIT PRI MONTAZI. SPL — SNIMAC POLOHY LANA
_ _ 3. KAPACITA 600 os/hod 3. OSTATNI OVLADACE, SPINACE A PRVKY UMISTIT A UPEVNIT PRI MONTAZI. STOP — OVLADAC NOUZOVEHO ZASTAVENI
. 4, PREWSENI TRATE 80.88 m 4, ROZVOD KABELAZE RESIT PRI MONTAZI, V OCHRANNYCH HADICICH A TRUBKACH, ULOZENIM V ZEMI.  RYCHLOST — ZADAVANI RYCHLOSTI VLEKU
_ _ 5. TAINA VETEV — PRAVA 5. BRZDA - BEZPECNOSTNI PRVEK RLS — NAMONTOVANA V MOTORU
 HLAVNI PRIVOD 6. CELKOVWY POCET ZAVESU 58 ks 6. ROZMISTENI A POCET "STOP” TACITEK DLE POVAHY TERENU
_ INPE AC 50Hz 400V TN=S _ 7. INTERVAL ZAPINANI .m s 7. KAZDY SLOUP UZEMNIT ZEMNICI TYCI
. 8. VZDALENOST ZAVESU - max. 13.5 m
Lo _
Repair Date Name Sro, Date Name Device design.: Draw number: Page n.:
<_m_mw§ * [ora KV 400 076 - F 101 D1 |
Mostni 138, 760 01, Zlin —
wawversto.cz Check: Draw design.: ELEKTROINSTALACE  x x x




PRVN]

UPRAVA NASTUPISTE FRATOVY SLOUP
HNACI STANICE HS 22 <:>
ROVINA MIN. 25 W@E\\U -~
— el
5 m
TRASA STOPY
BEZ PRICNYCH SKLONU A BOULI TRATOVY SLOUP
2 m
L
J
, , .. NAPINACI STANICE NS
UPRAVA VYSTUPISTE @
POSLEDN]
) TRATOVY SLOUP
MIN. & m ZABRANA PROJEZDU 7
A
e 2 ROVINA MIN. 3 |
MIN. 15 m
POZOR!  STAV NASTUPISTE TRASY A VYSTUPISTE MA VLIV
NA BE/ZPECNY PROVO/Z LANOVEHO VLEKU
ZPRACOVAL: ‘ DATUM: 21.1.2005
MOMENT UPRAVA NASTUPISTE TRASY A VYSTUPISTE

spol. s.r.0. KV - 400 02952 - 911 E16




PROFIL TERENU

CHRANICKA EL.KABELU @50
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PUDORYS ZAKLADOVYCH PRVKU
RYHA PRO OVLADACI EL. KABEL PODEL 0SY SLOUPU NA STRANE VRATNE VETVE PO CELE DELCE VLEKU VCETNE ODBOCEK
7 s 7 s
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CHRANICKA @75 = -
2 24,00 | 600 2
8000 + 2000
15000 DLE PROJEKTU 28000 3000

2500

PRO SLOUPY MOZNQO VRTAT @300 mm PRO BETONAZ S NAMONTOVANYMI ZAKLADNIMI DiLY

BETON C20/25-XC1-CL 0.2-pma22, KONZISTENCE S1

BETONOVAT DO PRESNE ODKOPANE FIGURY |.

HUTNIT PECHOVANIM

MOMENT

spol. s.r.o.
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PLAN ZEMNICH PRACI - PRAVY VLEK

KV - 400 076 - 904 D1
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